Bandmotor

Flaschenzahler Einlauf
(203B1, E52.0, Signal 1=Flasche vorhanden)

Fuller

Maschinenbeleuchtung

(OH5, A1.7)
/AR
41/

Druckluft
zum K2

Druckwachter Druckluft
(20181, E50.0, Signal 1=Lufti.0.)

Hauptventil Druckluft (205Y1, A50.0)

' Stauwache nach Filler
Q’ (203B4, E52.3, Signal 1=Stau)

I I I I
Bandmotor (5M5, A2.3) —»
I I I I

, Stauwache vor Filler
Q’ (203B3, E52.2, Signal 1=Stau)

4

Zellenrad in Fullposition (Gr.)
(203B5, E52.4)

~_t o

8er oder 16er Teilung

Zellenradzylinder Freigabe
Flaschenauslauf (207Y4.1, A60.6)
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Ventil Tank befillen
(207Y5.2, A61.2)

Schwimmer
(20287)

) i voll=Signal 0 (E51.6, offner)

Produkte-
tank

\/

>

leer=Signal 0 (E51.7, schliesser)

Fuller

Ventil Tank
manuelle Entleerung
(207Y6, A61.3)

ins Fass

Pos. ausgestossen (201B6, E50.5)
Pos. angesogen, Gr. (201B5, E50.4)

Dosierzylinder einfahren, Gr. (ansaugen)
(207Y2, A60.0)

Dosierzylinder ausfahren (ausstossen)
(207Y2.1, A60.1)

Reiberhahn nach Pos. ausstossen
(207Y4, AB0.5)

Dosierzylinder

Auf, weniger dosieren (44K1, A2.0)
Ab, mehr dosieren (44K2, A2.1)

W Klemmung Stellmotor lésen (207Y4.2, A60.7)

Tauchduseniiberwachung
(203B2, E52.1, Signal 1=0.k.) |-'- J)
c
o}
%}
[
©
c —_~
O —
S5 .
S o
Pos. nicht Zentriert, Gr. Pos. Zentriert n <
(202B5, E51.4) (202B6, E51.5) g <
[ c w0
Pos. ausstossen (201B8, E50.7) 2
—
o
Pos. ansaugen, Gr. (201B7, E50.6) g N
Flaschenzentrierung
(207Y5, A61.0)
einfahren in Flasche
Pos. ganz oben (202B4, E51.3
(207Y3, AB0.3) @ Pos. ganz oben b opeee
s @ Pos. Start schnell hochfahren zeitig gefilllt !
e}
@ Pos. Minimum (201B2, E50.1) 3 (202B3, E51.2)
(2]
>
& @ Pos. Start Dosieren (202B2, E51.1)
ausfahren aus Flasche, Gr
(207Y2.2, AB0.2) @ Pos. am Grund der Flasche (202B1, E51.0)
@ Pos. Maximum (201B3, E50.2) ausfahren im Schnellgang
@ Pos. Freiraum, Spiilposition (201B4, E50.3) (207Y3.1, A60.4)
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