TIA-SERV1 - Ubersicht Datenfluss G120 spshau

SIEMENS SIMATIC HMI

01.09.2020 08:32:56

Solldrehzahl

"II]II‘IIII‘IIII‘[III|II8 ‘

0 200 400 6&un 1000 _1200 o 1500

@ Lineare Skalierung

PLC HMI

Endwert: | 16384
Anfangswert: [-16384

Endwert: |1500
Anfangswert: |-1500

A
CEi
0.
@ DRIVEinterface [DB4]
4] . SetpointRPM  Int 8192 Drehzahlvorgabe fiir den Antrieb
48 FC_Drive [FC10]
Netzwerk 1: Sclidrehzahl
MOVE
== EN LAV

"DRIVEinterface”. *LOUT“I “setvalue”
SetpointRPM — |y ENG —

Netzwerk 2: Initialisieren des Steuerwortes und Antrieb AUS

MOVE
FAV0
—EN i ouTl O
165047E I ENO —

Netzwerk 3:  Antrieb EIN (bei K_left Richtungsumkehr)

"CTW" 26X 11 o1 Motor ein
s . *CTW 26X0

%AL6 “K_right” — 3
ke _leftt — e

werter //6&/(}

G120
192.168.111.19

~ Allgemein Antrieb Partner
Kataleginformation Name G120 | =+ [s7_1500 ]
~ PROFINETSchnittstelle [X150] Rolle [Gerst ‘ [Canraller ‘
Allgemein
Ethemet-Adressen IP-Adresse | 19, ] 192 . 168 . 111 . 12
= Telegramm Frejektierung Te\egramf Standard Telegramm 1) +]
M Steckplatz |2
o| Anfangsadresse [PZD 1 [+] t [Eq0 ) ]
» Enweiterte Optionen m Lange |2 Werter | [z Werter |
HW-Kennung H  Verlangerung [0 Wrter | [0 Worter |
~ Telegramm Projektierung Name (G120 | « [s7500 ]
- G120
e Rolle |Gerdt ] | Controller ]
Empiangen (sollvero | [N
» Erwieiterte Optionen " Telegramm | Standard Telegramm 1 =)
e caneirg Steckplas
Baugruppenparameter = " ’—m
il Anfangsadresse |PZD 1 - A40
Statuswort Steuerwort
o) o)
%EW40 (STW) %AW40 (CTW)
%EB40 %EB41 %AB40 %AB41

716/5(4|3(2[1\/0(7|6(5[4|3]2|1|0 7|6(5(4|3/2[1/0|7]6|5|4|3[2|1]0

%E41.3 (FauItBit)J %A41.7 (FailtAckBit) —T

Istwert -16384..16384
%EW42 (Actual_Value)

Sollwert -16384..16384
%AW42 (Set_Value)

A




